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Druckluftmotoren von
Chicago Pneumatic -
Einsatzbereiche

Chicago Pneumatic bietet ein grof3es Sortiment an rost- und 6lfreien Druckluftlamellenmotoren,
mit einem Leistungsspektrum von 0,16 kW bis 1,83 KW. Eine Vielzahl an Motoren sind mit einer
Gewindespindel (nicht umsteuerbar) oder mit Passfeder-Spindel (umsteuerbar) lieferbar. Auch
kundenspezifische Lésungen sind maoglich.

Die Druckluftmotoren sind unempfindlich gegenuiber Staub, Feuchtigkeit und Temperatur-
schwankungen und kénnen in einer ATEX Ausfihrung auch unter gesundheitsgefahrdenden
Umweltbedingungen eingesetzt werden.

Druckluftmotoren sind eine ideale Losung fir verschiedenste Anwendungen in unterschied-
lichsten Bereichen wie im Maschinenbau, Automobilindustrie, Verpackungs-, Papier- oder
Druckindustrie, petrochemische Industrie und landwirtschaftlichen Anlagen, der Lebensmittel-
industrie und viele weitere Anwendungen.

Druckluftmotoren besitzen eine Vielzahl an Vorteilen gegeniiber eines Elektromotors und sind
oftmals die einzig durchfiihrbare Automatisierung.
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DIE BESTE LOSUNG FUR IHRE ANWENDUNG
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Vorteile von Druckluftmotoren

Hohe Belastung Leistungsfahigkeit

» Kann unbegrenzt abgewiirgt werden, » Kompakt und leicht: 4- bis 6-mal klei-
ohne dass es zu einer Uberhitzung ner und leichter als ein Elektromotor %
oder anderen Schaden kommt gleicher Ausgangsleistung

» Kann im standigen Stopp-Start-Betrieb « Die Leistung passt sich an die
eingesetzt werden anliegende Last an
+ Unbeeinflusst von widrigen Umgebungsbedingungen * Niedrige Installationskosten, niedrige

Betriebskosten, niedrige Wartungskosten

* Vielfache Betriebsdrehzahl- und « Kein Risiko: Keine Hitze, keine Funken
Drehmomentspanne, einfache (o) - Keine Hydraulikfliissigkeit: !
Leistungseinstellung, Méglichkeit des keine Leckage, keine Verschmutzung, @
progressiven oder sofortigen Starts keine Brandgefahr, keine Gefahr des

* Breites Zubehdrsortiment Wasserschlag-Effekts
« Einfach zu installieren, einfach zu bedienen » Unempfindlich gegen elektromagnetische
Phénomene

« Keine elektrische Qualifikation erforderlich

Vorteile gegeniiber Elektromotoren

¢ Kann ohne Schéden bis zum Stillstand * Geringes Gewicht und kleine Abmessungen
liberlastet werden * Hohe Leistungsdichte
* Uberlastungssicher * Drehzahl und Drehmoment kdnnen durch den
* Drehmoment steigt bei sinkender Drehzahl anliegenden Luftdruck oder die Luftmenge
« Geringe Installationskosten reguliert werden
« Explosionssicher * Fiir den Einsatz in sterilen Umweltbedingungen
geeignet

¢ Unempfindlich bei gesundheitsgefahrdenden
Umweltbedingungen (Staub, Gas, Wasser)
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Leistungseinstellung eines Druckluftmotors

Um die Leistung eines Druckluftmotors zu veréndern, stehen zwei Methoden zur Verfiigung: Drosseln oder Druckregulierung.
Welche Vorgehensweise jeweils die bessere ist, hangt von den Einsatzbedingungen der einzelnen Anwendung ab.

Drehmoment

[Nml. A

Gewiinschter
Arbeitspunkt

>
Drehzahl [U/min].

Die Auswahl eines Druckluftmotors fir eine bestimmte Anwend-
ung beginnt damit, den sogenannten Arbeitspunkt festzulegen.
Das ist der Punkt, der sich aus der gewiinschten Betriebsdre-
hzahl des Motors und dem bei dieser Drehzahl herrschenden
Drehmoment ergibt (oder umgekehrt).

Drosselung

Ein Drosselventil wird normalerweise in den Lufteinlass des
Motors eingebaut, wenngleich das auch am Luftauslass mdglich
ist. Der Vorteil, wenn am Einlass gedrosselt wird, ist der sinkende
Druckluftverbrauch. Beim Drosseln am Auslass verbleibt ein
leicht héheres Anlaufmoment. Wenn die Drehzahl herabgesenkt
werden soll, dabei aber ein mdglichst hohes Anlaufmoment
erhalten werden soll, ist das Drosseln die beste Methode, um
die Motorleistung zu verandern.

Drehmoment [100%].

100

A

50

>
100 Drehzahl [100%].

1
50

Die Leerlaufdrehzahl und das Drehmoment kdnnen bei Motoren

von Chicago Pneumatic bis zur Haélfte reduziert werden. Der

Druckluftmotor kann an jedem beliebigen Punkt in dem farblich
hinterlegten Bereich betrieben werden.

Drehmoment

[Nm].A&
Drosseln bedeutet

die Steuerung der

Luftzufuhr. Davon wird

die Drehzahl stérker

beeinflusst als das

Drehmoment. -
>

Drehzahl [U/min].

-
-

Drosseln am Lufteinlass Drosseln am Luftauslass

... reduziert die Drehzahl
... senkt den Luftverbrauch
... reduziert das Anlaufmoment

... kann die Funktionsstabilitat beeintrachtigen

Druckregelung

Wenn mit einem Druckregler gearbeitet wird, wird dieser immer
in den Lufteinlass des Motors eingepasst. Die Druckregelung
eignet sich dann, wenn das Abwirgemoment verandert werden
soll, ein hohes Anlaufmoment dabei aber nachrangig ist.

Motorleistung bei verandertem Luftdruck
Alle Leistungskurven der Druckluftmotoren von Chicago Pneu-
matic werden fiir einen Eingangsdruck von 6,3 bar angegeben.
Fir andere Driicke missen die Leistungskurven neu berechnet
werden. Dazu missen die Motordaten bei 6,3 bar mit einem
Korrekturfaktor multipliziert werden. Dieser Faktor wird rechts
in Tabelle 1 angegeben.
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... reduziert die Drehzahl
... erhoéht den Luftverbrauch
... halt ein gutes Anlaufmoment aufrecht

... erhalt die Stabilitat

Drehmoment

INml. A

100% w
Betriebsdruck
- 7 bar

6 bar
5 bar
4 bar
3 bar

siehe
Tabelle 1

—p
100% Drehzahl
[U/min].



Beispiel 1
Nehmen wir einen nicht umsteuerbaren Motor, der mit einer Drehzahl von 300 min-1 laufen und ein Drehmoment von 10 Nm liefern
soll. Wie wahlt man nun den am besten geeigneten Motor fir diese Anwendung aus?

 x Drehmoment x Drehzahl 3,14 x 10 x 300

1. In dem Beispiel ist die geforderte Leistung P = 30 = 30 =314 W (0.314 kW)

2. Man wahle nun einen Motor mit passender Leistung aus dem Katalog. In diesem Fall nehmen wir einen M39 (mit 0,39 kW).

3. Nun schauen wir uns die Leistungskurven fur jede Motorvariante aus der M39er Serie an und wahlen dann diejenige, deren
Maximalleistung dem Arbeitspunkt am nachsten kommt.

4. Am besten eignet sich fiir diese Anforderungen das Modell M39-520, weil wir dann mit einer Drehzahl oberhalb des maximalen
Leistungspunktes arbeiten kdnnen, womit sich ein hdheres Anlaufmoment und eine stabilere Drehzahl ergeben.

Leistung Drehmoment Luftverbrz'iuch

[kW] [Nm] [i/s]
0,4 A A

0,3 24
20
0,2 16

12

600
M39-520 Drehzahl [U/min]

Air motor speed (rpm)
5. Um die Auswahl zu Uberpriifen, sollte der Arbeitspunkt g88s8
auf das Leistungsdiagramm Ubertragen werden, das
im Katalog von Chicago Pneumatic dargestellt ist.

52
118
2401
3001

19000

1,2
56

0,22
17,5
8
4
195 26 325 39 455
0,7

0.30
245

21

9,6
48
0,6

[ n Suchen Sie die Zeile mit der passenden Mo-
tor-Drehzahl.

(] n & n Ubertragen Sie das gewiinschte Drehmo-
ment und die gewlinschte Drehzahl auf die Grafik.

[ n Der Schnittpunkt beider Kurven sollte unterhalb der
Drehzahl-Drehmoment-Kurve liegen

05

14
6,
3
04

10,5
4,
3
03

0,
1.6

02

35

[

Power - kW
Torque - Nm
1,6
0.8
065 1.3

0,07

. i X . [ 4000 8000 12000 16000 20000
Wenn der Arbeitspunkt eingezeichnet wird, stellt man 620 1240 | 1860 2480 3100
. 494 988 1482 1976 2470
oft fest, dass der Motor leicht angepasst werden muss, 246 202 738 o84 1230
damit der Arbeitspunkt auf der Leistungskurve liegt. Dies 0 220 330 (0 £50
" . . . . Output d
lasst sich auf zwei Wegen erreichen: durch Verandern der utput sised (rpm)
Luftzufuhr oder Verandern des Luftdrucks. E
Tabelle 1

Korrekturfaktoren

Luftdruck
Leistung Drehzahl Drehmoment Luftverbrauch

101 1,13 1,01 1,09 1,11
6 87 0,94 0,99 0,95 0,96
5 73 0,71 0,93 0,79 0,77
4 58 0,51 0,85 0,63 0,61
3 44 0,33 0,75 0,48 0,44
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Die unterschiedlichen Druckluftmotoren

Standard Druckluftmotoren Edelstahl Druckluftmotoren Langsamlaufer Druckluftmotoren

=3

Standard-Druckluftmotoren sind Druckluftmotoren aus Edelstahl eignen Mit dem Produktprogramm der Lang-
kompakt, leicht und mit einer Vielzahl sich fir Anwendungen in korrosiven samlaufer bieten wir eine Komplettlésung
von Drehzahl- und Drehmomentanfor- Umgebungen. zu niedrigen Kosten, wenn eine Anwen-
derungen erhéltlich. Dies schlief3t die Lebensmittel- und dung eine niedrige Drehzahl und ein

Sie eignen sich fiir den Einbau in Chemieindustrie mit ein. niedriges Drehmoment erfordert.
handgeflihrte und andere industrielle Der Luftverbrauch ist unabhangig von der
Geréte. angewandten Belastung relativ konstant.

Druckluftmotoren-Reihe Ubersicht

References 11 32 28 27 10 8 7 6 5
fre| K v v v X X v v X X
mx oy vV Vv Vv VvV VvV
Edelstahl v v % X X v X X X
7

Ly Ry & Ry Ry (0 (0 Ry R

~ ~ ~ ~ ~ LW ~ ~

Keyed &
Keyed & Keyed & Keyed &

Shaft Keyed Threaded ;Iggsg(rari Threaded Keyed Threaded Threaded Keyed Hex

Reversible v v v v (V4 (V4 (4 (4 (74
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Wahlen Sie lhren Druckluftmotor

Beschreibung der Abkiirzungen:

MR 16 12300 KS L SI + Option
1 T T 1 I
. . S| = Schalldampfer
Leistung in KW Ui
Druckluftlamellenmotor 16=010-0.16 L = Oifrei
. 25 & 2501 =0,16- 0,25
ohne = nicht umsteuerbar _
- 39 & 3901 = 0,25 - 0,39 S = Edelstahl
R = umsteuerbar
84 & 8401= 0,58 = 0,84 K= Passfederspinde| Atex
180 = 1,40 = 1,83 T= Gewindespinde| Fixierung
S= Square SpeZie"e
Drehzahl Befestigung

Leistung eines Druckluftmotors

Die Leistung eines Druckluftmotors hangt vom Luftdruck und dem Luftfluss zum Werkzeug ab. Bei Veranderung
des Luftdrucks oder der Luftmenge, ist es mdglich das Drehmoment und die Ausgangsdrehzahl des Druckluft-
motors zu regeln. Hochste Leistung erreicht der Druckluftmotor bei einem Luftdruck von 6,3 bar.

Die wichtigsten technischen Daten
bei Druckluftmotoren sind:

e Leistung, Watt (W)
* Drehzahl bei maximaler Leistung, U/min

Abwiirgemoment

/I Statisches
* Drehmoment

Drehmoment\bei maximaler
Leistung

¢ Leerlaufdrehzahl, U/min

* Drehmoment bei maximaler Leistung, Nm

Drehmoment - Nm (ft.lb) - Leistun - W (hp)

¢ Anlaufmoment, Nm
* Abwiirgemoment, Nm

e Luftverbrauch bei maximaler Leistung, I/s

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
0

Einige Anwendungen benétigen eine Angabe des Drehmoments bis zum Stillstand. Diese kann berechnet werden,
indem man das Drehmoment bei Maximalleistung mit zwei multipliziert. Um das maximale Drehmoment bis zum
Stillstand einzustellen, ist der richtige Luftdruck erforderlich.

Chicago Pneumatic Druckluftmotoren 9



M16-KL Serie

Olfrei | 0,11 - 0,16 kW

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
112G T4 IIC D110°C* oder I 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebsuberdruck von 6,3 bar

Artikel- AM il Dreh.moment Anlauf- Abwiirge- Leerlauf- |Luftverbrauch bei
usgangs- bei max. .
nummer lei . Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung
eistung Ausgangsleistung
Kw hp Nm b Nm ft.lb Nm ft.lb min’! IIs cfm kg Ib
Drehrichtung nicht umsteuerbar (Drehung im Uhrzeigersinn)
M16-19500-KL-ATEX* 2051478924  0.16 0.21 0.17 0.13 0.29 0.21 0.34 0.25 19500 4 8.5 0.3 0.66
M16-4800-KL-ATEX** 2051478934  0.16 0.21 0.7 0.52 1.23 0.91 14 1.03 4800 4 8.5 0.3 0.66
M16-2900-KL-ATEX** 2051478944  0.16 0.21 1.15 0.85 2.0 1.48 23 1.7 2900 4 8.5 0.3 0.66

Drehrichtung umsteuerbar

MR16-3400-KL-ATEX*™ 2051478984  0.11 0.15 0.62 0.46 1.01 0.74 1.24 0.91 3400 3.6 7.6 0.37 0.82
MR16-2000-KL-ATEX*™ 2051478994  0.11 0.15 1.03 0.76 1.67 1.23 2.1 1.5 2000 3.6 7.6 0.37 0.82
MR16-800-KL-ATEX** 2051479004  0.11 0.15 2.6 1.92 4.2 3.1 5.2 3.8 800 3.6 7.6 0.4 0.88
MR16-490-KL-ATEX** 2051479014  0.11 0.15 4.3 3.2 6.9 5.1 8.6 6.3 490 3.6 7.6 0.4 0.88

- Wenn Motoren mit 100 % trockener Luft und ohne Schmierung betrieben werden, kann sich die Leistung bei maximaler Leistung um 5-15 % verringern.
- Um die Lebensdauer eines 6lfreien Motors zu optimieren, verwenden Sie gedlte Luft, wenn die Anwendung dies zulasst

1307 (5.15") 52(2.05"

17.1(067" 111 (437) =i B s
1 yg 7$>7 77777 | ;g
. | 120477 =13 9] 1S
& N
) &
(0.078") _:| _ :
(+9.8mm) for M16-490 & @ 1IRE
2h7 IIl 60(236) ws [ |
= ﬂ_"j 282(1.11")
e . 2(0078")
* 06 h6 i
6.8(027") 6.8(027") [ ? ;:;
o N 56w | 055(022)
BSP 1/8" @ (é ;:) 30019
155(0.61")
Nicht umsteuerbar Umsteuerbar
Optionales Zubehor
Modell Artikelnummer
1 Befestigungsful 205053 649 3
2 Befestigungsflansch 205 053 640 3

Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 IIC D85°C
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Leistung (kW)

Leistung (kW)

0.05 0.075 0.10

0.025

0.08 0.12 0.16

0.004

Drehmoment (Nm

Drehzahl (min)

Drehmoment (Nm

2900

1.2 1.6 20 24
0.6 0.8 1.0

0.8

0.4

MR16-KL Angaben bei einem Betriebsliberdruck von 6,3 bar

M16-KL Angaben bei einem Betriebsiberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

4800
19500

1.4

1.2

0.4

0.2

0.05 0.10 0.15 0.20 025 0.30 0.35

Drehzahl (min*")

(=4
(2]
<

(=
o
-=]

3.12 3.74 438
1.25

2.5

1.86
0.75
0.45

1.24
0.5
0.3

0.62
0.25
0.15

2000
3400

1.75

115

1.5

1.0

0.75 090

4000
960
574

620

380
152
90

8000
1920
1148

12000
2880
1722

umsteuerbar

1240
760
304
180

1860
1140
456
270

16000
3840
2296

20000
4800
2870

19500
4800
2900

Drehzahl (min-)

3400
2000
800
490

Drehzahl (min*')
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M16-KSL Serie

0,11 - 0,16 kW | Edelstahl

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
112G T4 IIC D110°C* oder I 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Artikel-
nummer

Maximale
Ausgangs-
leistung

Drehmoment
bei max.
Ausgangsleistung

Anlauf-
Drehmoment

Abwiirge-

moment

Leerlauf-
Drehzahl

Luftverbrauch bei

Nennleistung

min! IIs cfm

Nm ft.lb Nm ft.lb Nm ft.lb

kg Ib

Kw hp

Drehrichtung nicht umsteuerbar

M16-19500-KSL-ATEX* 2051479024  0.16 0.21 0.17 0.13 0.29 0.21 0.34 0.25 19500 4 8.5 0.3 0.66
M16-4800-KSL-ATEX** 2051479034  0.16 0.21 0.7 0.52 1.23 0.91 14 1.03 4800 4 8.5 0.3 0.66
M16-700-KSL-ATEX** 2051479064 (.16 0.21 4.8 35 8.5 6.3 9.6 71 700 4 8.5 0.4 0.88
Drehrichtung umsteuerbar
MR16-490-KSL-ATEX** 2051479114 0.1 0.15 4.3 3.2 6.9 5.1 8.6 6.3 490 3.6 7.6 0.4 0.88
*134(5.27") 52(205")
17.1 (067" * g 5| E =
“ (067") 1142(45") 5L$ 77777 s
2(0078) |17 (0477 st OF S
= —f——— =01 ] 1g
5 |
© @
*(+ 9.8mm) fir M16-490
207 |I| 60(236)
S a6h6 20078)
= ¥ i
2 == -—-1 R ]
= |
3 g =
218 || 5(0.19) 1L #55

(0.86")

[~]

Umsteuerbar

Nicht umsteuerbar

Optionales Zubehor

Modell Artikelnummer
1 Befestigungsfuly 205053 653 3
2 Befestigungsflansch 205053 645 3

Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 lIC D85°C

12 Chicago Pneumatic Druckluftmotoren



Leistung (kW)

0.08 0.12 0.16

0.004

Leistung (kW)

M16-KSL Angaben bei einem Betriebslberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

Drehzahl (min-)

S o
o o
N~ o
<

0.8 1.2 16 20 24
04 06 08 1.0 1.2 1.4
0.05 0.10 0.15 020 025 0.30 0.35

0.2

Drehmoment (Nm (.4

MR16-KSL Angaben bei einem Betriebstiberdruck von 6,3 bar
umsteuerbar

Drehzahl (min*")

0.05 0.075 0.10

0.025

Drehmoment (Nm

490

19500

0

90

4000
960
574

180

8000
1920
1148

270

12000
2880
1722

16000
3840
2296

20000
4800
2870

490

19500
4800
700

Drehzahl (min-)

Drehzahl (min-)

Chicago Pneumatic Druckluftmotoren 13
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M25-KL / TL Serie

Olfrei | 0,16 - 0,27 kW

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
I 2G T4 IIC D110°C* oder Il 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Artikel- Ll et Anlauf- Abwiirge- Leerlauf- |Luftverbrauch bei

nummer Ausgangs- LS Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung

leistung Ausgangsleistung

Kw hp Nm ft.lb Nm ft.lb Nm ft.lb min’! IIs cfm kg Ib
Drehrichtung nicht-umsteuerbar (Drehung im Uhrzeigersinn) / Passfederspindel “
M25-19500-KL-ATEX* 2051478224  0.27 0.36 0.27 0.2 0.51 0.38 0.54 0.4 19500 5.3 11.2 0.55 1.21

M25-4700-KL-ATEX** 205147 8234  0.27 0.36 12 0.89 23 1.7 2.4 1.8 4700 5.3 1.2 0.55 1.21
M25-3550-KL-ATEX** 205147 8244  0.27 0.36 1.6 12 3.1 23 3.2 24 3550 53 1.2 0.55 1.21
M25-2100-KL-ATEX** 2051478254  0.27 0.36 2.7 20 5.1 3.8 5.4 4.0 2100 5.3 1.2 0.55 1.21
M25-1040-KL-ATEX** 205147 8264  0.26 0.35 5.3 3.9 10.0 74 10.6 7.8 1040 53 1.2 0.75 1.65
M25-770-KL-ATEX** 2051478274 0.26 0.35 71 5.2 13.5 10.0 14.2 10.5 770 5.3 1.2 0.75 1.65
M25-480-KL-ATEX*™ 2051478284 0.26 0.35 1.8 8.7 22.0 16.2 23.6 17.4 480 53 1.2 0.75 1.65

Drehrichtung nicht-umsteuerbar (Drehung im Uhrzeigersinn) - Gewindespindel E
M25-19500-TL-ATEX* 2051478294  0.27 0.36 0.27 0.2 0.51 0.38 0.54 04 19500 53 1.2 0.55 1.21
M25-4700-TL-ATEX** 2051478304 0.27 0.36 12 0.89 23 1.7 24 1.8 4700 53 1.2 0.55 1.21

M25-3550-TL-ATEX** 2051478314  0.27 0.36 1.6 1.2 3.1 23 3.2 24 3550 5.3 1.2 0.55 1.21
M25-2100-TL-ATEX** 2051478324  0.27 0.36 27 2.0 5.1 3.8 54 4.0 2100 5.3 1.2 0.55 1.21
M25-1040-TL-ATEX*™* 2051478334  0.26 0.35 5.3 3.9 10.0 7.4 10.6 7.8 1040 5.3 1.2 0.75 1.65
M25-770-TL-ATEX** 2051478344 0.26 0.35 7.1 52 13.5 10.0 14.2 10.5 770 53 1.2 0.75 1.65
M25-480-TL-ATEX* 2051478354  0.26 0.35 1.8 8.7 22.0 16.2 23.6 17.4 480 53 1.2 0.75 1.65

Drehrichtung umsteuerbar
MR25-13100-KL-ATEX* 2051478364  0.16 0.21 0.24 0.18 0.32 0.24 0.48 0.35 13100 5.0 10.6 0.55 1.21
MR25-2800-KL-ATEX** 2051478374  0.16 0.21 1.1 0.81 1.4 1.0 22 1.6 2800 5.0 10.6 0.55 1.21

MR25-2100-KL-ATEX** 205147 8384  0.16 0.21 14 1.0 1.9 14 2.8 2.1 2100 5.0 10.6 0.55 1.21
MR25-1300-KL-ATEX** 2051478394  0.16 0.21 24 1.8 3.2 2.4 4.8 3.5 1300 5.0 10.6 0.55 1.21
MR25-640-KL-ATEX* 2051478404 0.16 0.21 4.7 3.5 6.3 4.6 9.4 6.9 640 5.0 10.6 0.75 1.65
MR25-480-KL-ATEX** 2051478414  0.16 0.21 6.3 4.6 8.5 6.3 12.6 9.3 480 5.0 10.6 0.75 1.65
MR25-290-KL-ATEX* 2051478424  0.16 0.21 10.5 7.7 14.0 10.3 21.0 15.5 290 5.0 10.6 0.75 1.65

M25 Langsamlaufer

Drehrichtung umsteuerbar

M25-180-KL-ATEX** 2051481724 0.26 0.35 9 6.6 180 5.0 10.6 0.55 1.21
MR25-100-KL-ATEX** 2051481324  0.16 0.21 9 6.6 100 5.0 10.6 0.55 1.21

M2501 - Standard
Drehrichtung umsteuerbar
MR2501-640-KL-ATEX** 6151780950  0.16 0.21 47 35 6.3 9.4 7,0 640 5.0 10.6 0.75 1.65

M2501 - Standard RaSELU =M= @A=Tyijiv4lIV]Te]

Drehrichtung nicht-umsteuerbar (Drehung im Uhrzeigersinn) - Gewindespindel

M2501-3500-TL 2051479974 027 0.36 15 1.1 3 22 0.54 0.4 3500 5.3 1.2 0.55 1.21
M2501-1080-TL 2051479984 024 0.32 4.3 3.1 8.6 6.2 2.4 1.8 1080 5.3 1.2 0.55 1.21
M2501-930-TL 2051481354  0.25 0.33 5.9 43 1.8 8.7 3.2 24 930 53 1.2 0.55 1.21
M2501-550-TL 2051481374 024 0.32 9.9 71 19.8 4.2 54 4.0 550 53 1.2 0.55 1.21
M2501-5500-TL 2051481384 0.25 0.32 12 0.9 24 1.8 10.6 7.8 5500 53 1.2 0.75 1.65
M2501-2130-TL 2051481744  0.23 0.31 7.1 15 42 3.1 14.2 10.5 2130 53 1.2 0.75 1.65

- Wenn Motoren mit 100 % trockener Luft und ohne Schmierung betrieben werden, kann sich die Leistung bei maximaler Leistung um 5-15 % verringern.
- Um die Lebensdauer eines o6lfreien Motors zu optimieren, verwenden Sie gedlte Luft, wenn die Anwendung dies zulasst

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 IIC D85°C

14 Chicago Pneumatic Druckluftmotoren



IM LIEFERUMFANG

M25-XXXX-TL

127 (5)
1

3/8"-24 UNF

15

010h6

3h7

1.2(0.047")

Nicht umsteuerbar

OPTIONAL

60(236")

%

018(0.71")

L

L
50(1.97")

15(0.59")
37.2(1.46")

(<]

57.15

M25-XXXX-KL
*135.5 (5.33")
38 (1.5") *97.5 (3.83")

24 (0.95"

(0.63)

(0.12% 5
I —~
5 g §
3 & S
g g | = g
g o 8

* (+31mm) for M25-1040, M25-770, M25-480

MR25-XXXX-KL

*135.5(5.33")
235(0.92") *111(437")
3 |16(063)
(0.12")
I
SRS S | I I I
= e
—

*(+31mm) MR25-650, 450, 280

95(037") 95(037") 95(0.37")

—— ——t

JL BSP 1/8"
&

EXH

" |
BSP 1/4 H>l L stoam)

6(0.24")

75(0.29")
6(0.24")

I

Umsteuerbar

8(0.31)

20058)

030(1.18") h7

80(3.15")

30(1.18") 130(1.18")
80(3.15")

1 655(022) :

4]
18(0.71)

(6]

Optionales Zubehor

3 Befestigungsfuly

4 Befestigungsflansch mit Léchern (M/MR vers.)
5 Befestigungsflansch ohne Lécher (M/MR vers.)
6 Frontmutter mit Gewinde (kurzes Gewinde)
7' Befestigungsflansch mit Lochern (M vers.)

8' Befestigungsflansch mit Lochern (M vers.)

9 Koaxialer Auslass fiir M25

Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28

Im Lieferumfang

M
3
B

35x1.0 - L.H.

15.4

36

28.97:88)
37

7.5

205 053 646 3 1 Frontmutter mit Gewinde (M-Version) 205 055 778 3
205 054 062 3 2 Frontmutter (MR Version) 205 053 654 3
205053 639 3

"Direkt auf die Frontmutter (2050550243) zu montieren
205055 024 3

286423
441653
205055023 3

Chicago Pneumatic Druckluftmotoren 15
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0.15 0.23 0.30

0.07

Leistung (kW)
Drehmoment (Nm

0.05 0.07 0.10

0.02

Leistung (kW)
Drehmoment (Nm

16 Chicago Pneumatic Druckluftmotoren

M25-KL Angaben bei einem Betriebsuberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

Drehzahl (min')

o o o
® ~

<

10 125 15 175

6.0
4.28

7.5

25

~

10.5

7.5

4.5

1.5

104

535 6.42 7.49

1.07 214 3.21

0.6
0.35
0.25

2100

4.2
2.8

2
0.4

3.6

3.0
21

2.4
14
1.0

1.8
1.05
0.75

1.2
0.7

3550

2.45
1.5
0.36

4700
19500

1.25

0.3

0.5

0.06 0.12 0.18 0.24

4200
980
720
440
222
165
100

8400
1960
1440
880
444
330
200

12600
2940
2160
1320
666
495
300

21000
4900
3600
2200
1110
825
500

M25-KL Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Drehzahl (min-)
o O O

N
N

5.4 81 108 135 16.2

2.7

S

10
7.5

8.3
6.25
2.6

6.7

1.67 335 5.02

1.25
0.6

<t
©

8.25
3.2

3.75
1.8

25

1300
2100
2800
13100

2.4 2.8

1.2

0.37 0.75

1.87 225

1.37
0.3

12

0.27 055 0.82

1

65

1

11

0.36 0.42

0.06 0.12 0.18 0.24

umsteuerbar

2800
600
445
270
136
95
60

5600
1210
890
540
272
190
120

8400
1800
1335
810
408
295
180

14000
3020
2225
1350
690
480
300

19500
4700
3550
2100
1040

770
480

13100
2800
2100
1300

640
480
290

Drehzahl (min-')

Drehzahl (min-')
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M25-KSL Serie

Olfrei | 0,16 - 0,27 kW | Edelstahl

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
112G T4 IIC D110°C* oder I 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Drehmoment
bei max.
Ausgangsleistung

Nm ft.lb Nm ft.lb Nm ft.lb

Maximale
Ausgangs-
leistung

Kw hp

Luftverbrauch bei
Nennleistung

Leerlauf-
Drehzahl

Anlauf-
Drehmoment

Artikel-
nummer

Abwiirge-
moment

min! IIs cfm

kg Ib

Drehrichtung nicht umsteuerbar

M25-19500-KSL-ATEX* 2051478434 0.27 0.36 0.27 0.2 0.51 0.38 0.54 04 19500 53 1.2 0.63 1.39
M25-4700-KSL-ATEX** 205147 8444  0.27 0.36 12 0.89 2.3 1.7 24 1.8 4700 53 1.2 0.63 1.39
M25-2100-KSL-ATEX** 205147 8464  0.27 0.36 2.7 2.0 5.1 3.8 54 4.0 2100 53 1.2 0.63 1.39
M25-770-KSL-ATEX** 2051478484 0.26 0.35 71 5.2 13.5 10.0 14.2 10.5 770 5.3 1.2 0.83 1.83
M2501-5500-KSL 2051481334 0.26 0.71 9.9 71 2.3 1.7 19,8 14,2 5500 5.3 1.2 0.71 1.56
Drehrichtung umsteuerbar
MR25-2800-KSL-ATEX** 2051478514 0.16 0.21 11 0.81 14 1.0 22 1.6 2850 5.0 10.6 0.63 1.39
MR25-1300-KSL-ATEX*™ 2051478534 0.16 0.21 24 1.8 3.2 24 4.8 3.5 1300 5.0 10.6 0.63 1.39
MR25-640-KSL-ATEX** 2051478544 0.16 0.21 47 3.5 6.3 4.6 9.4 6.9 640 5.0 10.6 0.83 1.83
MR25-480-KSL-ATEX** 2051478554 0.16 0.21 6.3 4.6 8.5 6.3 12.6 9.3 480 5.0 10.6 0.83 1.83
MR25-290-KSL-ATEX*™* 2051478564 0.16 0.21 10.5 7.7 14.0 10.3 21.0 16.5 290 5.0 10.6 0.83 1.83
- Wenn Motoren mit 100 % trockener Luft und ohne Schmierung betrieben werden, kann sich die Leistung bei maximaler Leistung um 5-15 % verringern.
- Um die Lebensdauer eines olfreien Motors zu optimieren, verwenden Sie gedlte Luft, wenn die Anwendung dies zulasst
3h7
60(236")
*139.5(5.49") ‘
N |
24.5(0.96") 115 (453") 3* T I T‘ - —
= L 2
3(012) ) hikd ol &
ST =
lll | | | 50(197) 15(059)
El 37.2(146")

T C

*(+31.2mm) for M25-770 / MR25-650, MR25-480, MR25-290
95(0.37") 95(0.37")

036 (1.42")

95(0.37")

72(283")

BSP 1/8"

BSP 1/8"

030(1.18") h7

_<'57(0.1 gu)

055 (0.22")

6(0.24")

26,5
(1.04")

18(0.71")

2]

i BSP 1/4"
50207

Nicht umsteuerbar Umsteuerbar

Modell ‘ Artikelnummer

Optionales Zubehor

205053 6523
205053 644 3

1 Befestigungsful®
2 Befestigungsflansch

Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 IIC D85°C
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Leistung (kW)

Leistung (kW)

0.05 0.07 0.10

0.02

0.15 0.23 0.30

0.07

Drehmoment (Nm

Drehmoment (Nm

(=
N
N

81 108 135 16.2

5.4

2.7

M25-KSL Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

Drehzahl (min-")
o o o
N ©O O

~

10.5

7.5
3.0
1.25
0.3

6.0

4.5
1.8
0.75

1.5
0.6
0.25

(=3
©
<

10
7.5
2.8

1.65

8.3
6.25
2.6

1

6.7

1.67 335 5.02

1.25
0.6

=
N

4.2

3.6

24
1.0

1.2
0.5

(=)
<
©

8.25
3.2

3.75

25
1.2

~
<

2
0.4

1.5
0.36

M25-KSL Angaben bei einem BetriebslUberdruck von 6,3 bar

Drehzahl (min)

1300
2800

24
1.1

1.8

19500

0.06 0.12 0.18 0.24

37

0.27 0.55 0.82

4200

980
440
165

600

270
136
95
60

8400
1960
880
330

12600
2940
1320

495

umsteuerbar

1210
540
272
190
120

1800
810
408
295
180

21000
4900
2200

825

3020
1350
690
480
300

19500
4700
2100

770

Drehzahl (min-')

2800
1300
640
480
290

Drehzahl (min-)
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M39-KL / TL Serie

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
I 2G T4 IIC D110°C* oder Il 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebsuberdruck von 6,3 bar

Drehrichtung nicht umsteuerbar / Passfederspindel

M39-19000-KL-ATEX* 2051478574  0.39 0.52 0.4 0.3 0.76 0.56 0.8 0.59 19000 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-3000-KL-ATEX** 2051478594  0.39 0.52 2.6 1.9 4.9 3.6 52 3.8 3000 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-2400-KL-ATEX** 2051478604  0.39 0.52 3.2 24 6.1 45 6.4 4.7 2400 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-1180-KL-ATEX** 2051478614  0.38 0.51 6.4 4.7 12.0 8.9 12.8 9.4 1180 8.1 17.2 1.02 2.25
M39-520-KL-ATEX** 2051478634 0.38 0.51 14.2 10.5 26.0 19.2 28.0 21.0 520 8.1 17.2 1.02 2.25
Drehrichtung nicht umsteuerbar - Gewindespindel

M39-19000-TL-ATEX* 205147 8644  0.39 0.52 0.4 0.3 0.76 0.56 0.8 0.59 19000 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-5350-TL-ATEX* 205 147 865 4 0.38 0.52 14 1.0 2.7 2.0 2.8 2.1 5350 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-3000-TL-ATEX* 205 147 866 4 0.38 0.52 2.6 1.9 49 3.6 5.2 3.8 3000 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-2400-TL-ATEX** 2051478674  0.39 0.52 3.2 24 6.1 45 6.4 4.7 2400 8.1 17.2 0.75 1.65
M39-1180-TL-ATEX** 205147 8684  0.38 0.51 6.4 4.7 12.0 8.9 12.8 9.4 1180 8.1 17.2 1.02 2.25
M39-650-TL-ATEX** 2051478694  0.38 0.51 11.5 8.5 21.0 15.5 23.0 17.0 650 8.1 17.2 1.02 2.25
M39-520-TL-ATEX** 2051478704 0.38 0.51 14.2 10.5 26.0 19.2 28.0 21.0 520 8.1 17.2 1.02 225

Drehrichtung umsteuerbar
MR39-13300-KL-ATEX* 2051478714  0.25 0.34 0.34 0.25 0.46 0.34 0.68 0.5 13300 7.9 16.8 0.75 1.65

MR39-3800-KL-ATEX*™ 205147 8724  0.25 0.34 1.2 0.89 1.6 1.2 24 1.8 3800 7.9 16.8 0.75 1.65
MR39-2000-KL-ATEX** 2051478734  0.25 0.34 22 1.6 3.0 22 4.4 3.2 2000 7.9 16.8 0.75 1.65
MR39-1700-KL-ATEX** 205147 8744  0.25 0.34 2.7 2.0 3.7 2.7 5.4 4.0 1700 7.9 16.8 0.75 1.65
MR39-800-KL-ATEX** 2051478754  0.25 0.34 5.4 4.0 7.0 5.2 10.8 8.0 800 7.9 16.8 1.02 2.25
MR39-450-KL-ATEX** 2051478764  0.25 0.34 9.8 7.2 12.6 9.3 19.6 14.5 450 7.9 16.8 1.02 2.25
MR39-360-KL-ATEX** 2051478774 0.25 0.34 12.1 8.9 15.6 11.5 24.0 17.8 360 7.9 16.8 1.02 2.25
Drehrichtung nicht umsteuerbar - Gewindespindel
M3901-2400-TL-ATEX 2051481674  0.39 0.52 3.2 24 6.4 47 6.4 47 2400 8.1 16.8 0.75 1.65
M3901-650-TL-ATEX 2051481684  0.38 0.51 11.5 8.5 23 17 23.0 17.0 650 8.1 16.8 1.5 3.31
M3901-520-TL-ATEX 2051481694  0.38 0.51 14.2 10.5 28 21 28.0 21.0 520 8.1 16.8 1.02 2.25
M3901-340-TL-ATEX 2051481704  0.37 0.50 223 16.4 45 33 45.0 33.0 340 8.1 16.8 1.02 2.25
Langsamlaufer / Drehrichtung nicht umsteuerbar - Gewindespindel
M3901-80-TL-ATEX 2051481714  0.37 0.50 88 65 176 130 176.0  130.0 80 8.1 16.8 26 5.8
M3901-70-TL-ATEX 2051481614  0.37 0.50 110 81 220 162 2200 162.0 70 8.1 16.8 26 5.8
Langsamlaufer / Drehrichtung nicht umsteuerbar - Vierkantspindel KEINE EX-Zertifizierung
M3901-70-SQ 2051481604  0.37 0.5 110 81 220 162 24.0 17.8 70 8.1 16.8 26 5.8
51538 60(236") &

4h7

315(1.24) 1195 (47") i, = } :
3 » :
~| (012) 098) .
5 e ©| |
i

? { r==v N e I 50(197") 20079)
T 07068)

012h6
— =
16(063")

*(+33.5mm) for M39-1180, M39-650, M39-520 / MR39-800,
MR39-450, MR39-360

13.5(0.53

415(1.63")

35(1.38)

036 (1.42") h7

16(0.63") 9(035") 9(035") 9(035")

——

2(0078")

11(043")
(a0 32(1.26)

75(0.29)
75(0.29")

Optionales Zubehor

" - 24 UNF
|

0415(163")
3/8
|
!
(@
|
|
9(035")

Artikelnummer

BT B 18" 1 Befestigungsfu® 205 054 067 3
“ 11 2G T4 IIC D110°C | 1355(533") Nicht umsteuerbar Umsteuerbar 2 Befestigungsflansch mit Léchern 205 054 667 3
2GSl EPE5E 3 Befestigungsflansch ohne Lécher 205 053 638 3
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Leistung (kW)

Leistung (kW)

0.02 0.04 0.06 0.08 0.10 0.10 0.10

0.15 0.22 0.30

0.07

Drehmoment (Nm

M39-KL Angaben bei einem Betriebstiberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

Drehzahl (min-')
o O O O
N 1D 0 O
N © «~ <

- N

24.5
19.6
11.2
5.6

175 21
14 168
8 9
4 4

14
11.2
6.4
3.2

105
8.4
48
24

1.6
1.3

3.2
0.2

3.5
2.8
1.6
0.8

Drehmoment (Nm

M39-KL Angaben bei einem Betriebslberdruck von 6,3 bar

Drehzahl (min-)
o © © O
o mo o
™M < 0~

=

2000
3800
13300

171

7.35 8.54
3.36 4.03 47
25 3.5
1.5

11.37 13.64 15.91
6.1

14.25

9.1

1.4
2.7

8.55
20
1.5

122 244 366 4.88
1.35
1

7
227 454 6.81
0.67

2.85

3000
19000

195 26 325 39 455
0.5 0.7

0.3

0.65
0.1

2.1

1.2

0.9

0.6

0.3

0.6

0.4

0.6

0.08 0.177 025 0.34 042 0.51

4000
620
494
246
136
110

2800
766
418
350
168
94
76

8000
1240
988
492
272
220

12000
1860
1482
738
408
330

umsteuerbar

5600
1530
836
700
336
188
152

8400
2300
1254
1050
504
282
228

16000
2480
1976
984
544
440

20000
3100
2470
1230
680
550

14000
3830
2090
1750
840
470
380

19000
3000
2400 T
1180 €

650 §
520

Drehzal

13300
3800
2000
1700

800
450
360

Drehzahl (min-')
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M39-KSL Serie

Olfrei | 0,23 - 0,27 kW | Edelstahl

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
112G T4 IIC D110°C* oder I 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Maximale Drehmoment

ey Ausgangs- bei max.

nummer

Anlauf- Abwiirge- Leerlauf- |Luftverbrauch bei
Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung

leistung Ausgangsleistung

Kw hp Nm ft.lb Nm ft.lb Nm ft.lb min! IIs cfm kg b

Drehrichtung nicht umsteuerbar

M39-19000-KSL-ATEX* 2051478784  0.39 0.52 0.4 0.3 0.76 0.56 0.8 0.59 19000 8.1 17.2 0.95 2.09
M39-2400-KSL-ATEX** 2051478814 0.39 0.52 3.2 24 6.1 4.5 6.4 4.7 2400 8.1 17.2 0.95 2.09
M39-520-KSL-ATEX** 2051478844 0.38 0.51 14.2 10.5 26.0 19.2 28.0 21.0 520 8.1 17.2 1.2 2.65

Drehrichtung umsteuerbar

MR39-3800-KSL-ATEX** 2051478864 0.25 0.34 12 0.89 1.6 12 2.4 1.8 3800 7.9 16.8 0.95 2.09
MR39-2000-KSL-ATEX** 205147 8874  0.25 0.34 22 16 3.0 22 4.4 3.2 2000 7.9 16.8 0.95 2.09
MR39-800-KSL-ATEX** 2051478894 0.25 0.34 5.4 4.0 7.0 5.2 10.8 8.0 800 7.9 16.8 1.2 2.65
MR39-450-KSL-ATEX** 2051478904 0.25 0.34 9.8 7.2 12.6 9.3 19.6 14.5 450 7.9 16.8 1.2 2.65
MR39-360-KSL-ATEX** 2051478914 0.25 0.34 121 8.9 15.6 1.5 240 17.7 360 7.9 16.8 1.2 2.65

- Wenn Motoren mit 100 % trockener Luft und ohne Schmierung betrieben werden, kann sich die Leistung bei maximaler Leistung um 5-15 % verringern.
- Um die Lebensdauer eines olfreien Motors zu optimieren, verwenden Sie gedlte Luft, wenn die Anwendung dies zulasst

*#155.2(6.11")
31501.24) *1237(487) 60(236")
] &
3 25 ‘ o
(0.12") (0.98") |
|
I e e i B
‘ | ] ! 5
B 2 Z ) —t— = S
2 ol S I & ﬁzio ON W [ S
s & fus ||
III 50(1.97") 20(0.79")
427 (1.68")

) *(+34.5mm) for M39-520 / MR39-800, MR39-450, MR39-360
4h7

D |<’— 20078) _

053"

135

012h6

82(3.23")

036(1.42") h8

6(0.24") 9(0.35") 9(035")

<] :
@ 335(132) | | 5(019) || s
21(083)
Optionales Zubehor
Modell Artikelnummer
1 Befestigungsful® 205053 651 3
el L R Umsteuerbar 2 Befestigungsflansch 205 053 643 3

Weiteres Zubehér: Siehe Seite 28

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 IIC D85°C
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Leistung (kW)

Leistung (kW)

0.02 0.04 0.06 0.08 0.10 0.10 0.10

Drehmoment (Nm

0.22 0.30

0.15

Drehmoment (Nm 0.07

M39-KSL Angaben bei einem Betriebsuberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

Drehzahl (min')

o © o
N ©

n <
N

3.5 105 14 175 21 24.5
3.2

0.8
0.1

5.6
0.7

4.8

2.4
0.3

1.6
0.2

Drehzahl (min-')

(=3
o
(3]

17.1
11.37 13.64 15.91

8.55 11.4 14.25
6.1

5.7

2.85

(=]

45|

9.1

122 244 366 4.88

227 454 6.81

(=
(=1
©

735 8.54

2000

35
21

1900

05 0.6

0.4

3800

1.8

0.9 1.2 1.5

0.6

0.3

4000
494
110

766

418
168
94
76

8000
988
220

1530
836
336
188
152

12000
1482
330

2300
1254
504
282
228

16000
1976
440

20000
2470
550

M39-KSL Angaben bei einem BetriebslUberdruck von 6,3 bar
umsteuerbar

3830
2090
840
470
380

19000
2400
520

Drehzahl (min-')

3650
3800
2000
800
450
360

Drehzahl (min-')
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M84-K Serie

0,58 - 0,84 kW

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
I 2G T4 IIC D110°C* oder Il 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Artikel- MSXImSIE BEERmoment Anlauf- Abwiirge- Leerlauf- |Luftverbrauch bei

nummer Ausgangs- BERmEE Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung

leistung Ausgangsleistung

Kw hp Nm ft.lb Nm ft.lb Nm ft.lb min-! IIs cfm kg Ib
Drehrichtung nicht umsteuerbar / Passfederspindel
M84-20000-K-ATEX* 2051479124 084 1.13 0.74 0.55 12 0.89 1.48 1.09 20000 16.2 344 1.2 2.65

M84-6300-K-ATEX* 2051479134 0.84 1.13 2.4 1.8 3.9 29 4.8 3.5 6300 16.2 344 1.2 2.65
M84-4000-K-ATEX* 2051479144 084 1.13 3.8 2.8 6.1 4.5 7.6 5.6 4000 16.2 344 1.2 2.65
M84-2400-K-ATEX* 2051479154  0.84 113 6.3 4.6 10.0 7.4 12.6 9.3 2400 16.2 34.4 1.2 2.65
M84-1400-K-ATEX** 2051479164  0.82 1.1 10.5 7.7 17.0 12.5 21.0 156.5 1400 16.2 34.4 1.3 29
M84-900-K-ATEX** 2051479174  0.82 1.1 16.5 12.2 26.0 19.2 33.0 243 900 16.2 344 1.3 2.9
M84-540-K-ATEX** 2051479184  0.82 1.1 27.0 20.0 44.0 32.0 55.0 41.0 540 16.2 344 1.3 29
M84-300-K-ATEX** 2051479194  0.81 1.09 48.0 35.0 77.0 57.0 95.0 70.0 300 16.2 34.4 2.7 6.0
M84-200-K-ATEX** 2051479204  0.81 1.09 75.0 55.0 121.0 89.0 149.0 110.0 200 16.2 34.4 2.7 6.0
M84-115-K-ATEX** 2051479214  0.81 1.09 124.0 91.0 201.0 148.0 2480 183.0 115 16.2 344 2.7 6.0
M84-70-K-ATEX** 2051479224 0.79 1.06 191.0 141.0  309.0 2280 3820 2820 70 16.2 344 4.9 10.8
M84-45-K-ATEX** 2051479234  0.79 1.06 299.0 221.0  485.0 358.0 598.0 441.0 45 16.2 344 4.9 10.8

Drehrichtung nicht umsteuerbar - Gewindespindel

M84-20000-T-ATEX* 205148 141 4 0.84 1.13 0.74 0.55 1.2 0.89 1.48 1.09 20000 16.2 34.4 1.2 2.65
M84-4000-T-ATEX* 2051481434 084 113 3.8 2.8 6.1 45 7.6 5.6 4000 16.2 34.4 1.2 2.65
M84-2400-T-ATEX* 2051481444 084 113 6.3 46 10.0 74 12.6 9.3 2400 16.2 34.4 1.2 2.65

Drehrichtung umsteuerbar
MR84-15800-K-ATEX* 2051479244  0.63 0.84 0.71 0.52 0.96 0.71 1.42 1.0 15800 14 29.7 1.2 2.65

MR84-5000-K-ATEX* 2051479254  0.63 0.84 23 1.7 3.1 23 4.6 3.4 5000 14 29.7 12 2.65
MR84-3200-K-ATEX* 2051479264  0.63 0.84 3.6 2.7 4.9 3.6 7.2 53 3200 14 29.7 12 2.65
MR84-1900-K-ATEX* 2051479274  0.63 0.84 6.0 4.4 8.1 6.0 12.0 8.9 1900 14 29.7 12 2.65
MR84-1100-K-ATEX** 2051479284  0.62 0.83 10.1 7.4 13.5 10.0 20.0 14.9 1100 14 29.7 13 29
MR84-700-K-ATEX** 2051479294 0.62 0.83 15.8 1.7 21.0 15.5 32.0 233 700 14 29.7 1.3 29
MR84-420-K-ATEX** 2051479304  0.62 0.83 26.0 19.5 35.0 26.0 53.0 39.0 420 14 29.7 1.3 29
MR84-230-K-ATEX** 2051479314  0.60 0.80 46.0 34.0 61.0 45.0 91.0 67.0 230 14 29.7 2.7 6.0
MR84-150-K-ATEX** 2051479324  0.60 0.80 72.0 53.0 96.0 71.0 1430 105.0 150 14 29.7 2.7 6.0
MR84-90-K-ATEX** 2051479334  0.60 0.80 119.0 88.0 161.0 119.0 238.0 175.0 90 14 29.7 2.7 6.0
MR84-55-K-ATEX** 2051479344  0.59 0.79 183.0 1350 2470 1820 366.0 270.0 55 14 29.7 4.9 10.8
MR84-35-K-ATEX** 2051479354  0.59 0.79 287.0 2120 388.0 286.0 5740 4230 35 14 29.7 4.9 10.8
MR8401

MR8401-1100-K-ATEX* 2051481544  0.62 0.83 10.1 74 13.5 10.0 20.0 14.9 1100 14 30.0 13 2.9
MR8401-15800-K-ATEX* 2051481624  0.62 0.84 0.7 0.52 0.96 0.7 1.42 1.0 15800 14 30.0 1.2 2.65

MR8401-1900-K-ATEX* 2051481644  0.62 0.84 6.0 4.4 8.1 6.0 12.0 8.9 1900 14 30.0 1.2 2.65
MR8401-230-K-ATEX* 2051481574  0.62 0.8 46.0 34.0 61.0 45.0 91.0 67.0 230 14 30.0 2.7 6

MR8401-420-K-ATEX* 2051481564  0.62 0.83 26.0 19.5 35.0 26.0 53.0 39.0 420 14 30.0 1.3 2.9
MR8401-700-K-ATEX* 2051481554  0.62 0.83 15.9 1.7 21.0 156.5 32.0 23.3 700 14 30.0 13 2.9

Leistungsdiagramm:
siehe Seite 24

Mit
Befestigungs- | g ) Mit

flansch ' e 9%=  Befestigungsfull
*112G T4 lIC D110°C

** 112G T5 lIC D85°C
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Nicht umsteuerbar 60 (2.36")
M84-20000-K 2143 459 — ] o
M84-6300-K == — !
M84-4000-K 42(1.65") 172.8(68") EILW ’’’’’ 4‘ T
M84-2400-K 40 (157") 86 (3.38") gﬁ e - é[
M84-900-K P S J e i - 8
-540- ’ 1.48") e
M84-540-K 018) E 50 (1.97") ‘ 20(0.79")
Umsteuerbar = 47.2 (1.86")
MR84-15800-K =} ST SL I <E|7 i E 2000787
MR84-5000-K 2
MR84-3200-K
MR84-1900-K 2
MR84-1100-K E ==
MR84-700-K g
MR84-420-K _ 10(039")  10(039")
2 BSP 14" —~
2 § BSP 114"
ey s @ #1713 s
216 (0.63") j6 | 26(1.02")
5h7 £l = 5P 12 Optionales Zubehor
s - - 1 Befestigungsfuld 205 053 650 3
Nicht umsteuerbar Umsteuerbar 2 Befestigungsflansch 2050536413
Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28
Nicht umsteuerbar 80 (3.15")
M84-300-K \_\\"\
M84-200-K i \
M84-115-K %2103 @} fffff : I
Umsteuerbar 4173 g% a0 o : §
MR84-230-K 40 (157) 28(1.1) 86 (3.38") §l} J Tw |
MR84-150-K E 60 (2.36")
MR84-90-K 3l
(0.20%) (118" 14 (0.55")
g §[°
— ) 10(0.39") 10(0.39") IZ] ] i .
2190696 g BSP 114 § BSP 14" upzay — SO18) _ | o103(0406)
2 s 35(1.38")
6h7 =4 =
— 1 Optionales Zubehor
2 5 BSP 12" s BSP1Z 1 Befestigungsful 205053 648 3
T 2 Befestigungsflansch 205 053 642 3
Nicht umsteuerbar Umsteuerbar gung
Weiteres Zubehor: Siehe Seite 28
Nicht umsteuerbar _
M84-70-K 928 (1.1") j6 2 BSP 114"
M84-45-K 8h7 g
Umsteuerbar |
MR84-55-K 5 _
MR84-35-K 332.2(13.08") S £
62 (2.44") 2702 (10.64") <) ‘ZT
60 (2.36) 48.2(1.897" g2 5
{ ) { ) E(3.23) 8 (338" - M8 6 holes 18mm deep
5020 |, 900197) APe) 060 (236") P

(11")

(!

|
=

b

=)
=

83 (3.237") h9
62 (2.44") h8

r

i [
= D¢

36.5(1.44")

46 (1.81") h10

L
<,_f>l 24(0.94")

o | |
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Drehzahl (min-')
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2H410 Serie

0,66 kW

Maximales Drehmoment 102Nm,
Schneckenrad Motor

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie

112G T4 IIC D110°C* oder Il 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstiberdruck von 6,3 bar

Artikel- Maximale | Drehmoment Anlauf- Abwiirge- | Leerlauf- |Luftverbrauch bei

nummer Ausgangs- BERmEE Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung

leistung Ausgangsleistung

hp Nm ft.lb Nm | ftlb | Nm | ftlb

Drehrichtung umsteuerbar

2H410-500 ATEX 2051473194 066 0.85 500 39 28.8 12 112 6 17 36 17 37 139
2H410-350 ATEX 2051473204 066 0.85 350 51 37.6 12 112 6 17 36 17 37 139
2H410-150 ATEX 2051473214 066 0.85 150 102 75.2 12 12 6 17 36 2.0 44 183
2H410-90 ATEX 2051473224 066 0.85 90 102 75.2 10 3/8 4 10 21 20 44 183
2H410-60 ATEX 2051473234 066 0.85 60 102 75.2 10 3/8 2.8 9 19 2.0 44 183

*112G T4 lIC D110°C
112G T51IC D85°C

68.3 (2.7") 21.6 | 18 (0.71")
(0.85")

@ 52.1 (2.05")

El B 26.2 (1.03")
A o ¥
5,/
" 9.5(0.37") |-
30.7 13.4 (0.527") A/F Interne /
(1.21") Sechskantspindel @ 50.8 (2")
Drehrichtung links Drehrichtung rechts
51.6 (2.03™ Diese Seite Diese Seite
Abluftanschluss
3/8"BSP
I
Hinweis: Die Abluft erfolgt durch den gemeinsamen B\
Abluftanschluss und bei umgekehrter Drehrichtung - (@))\y -
Uber den Lufteinlass. Das Blockieren oder drosseln :'{/
dieser Anschliisse reduziert die Leistung des Motors. | Motor  |Drehzahl] A | B |
2H410-500 500 209 119
Eilles VB 1/4"BSP 2H410-150 150 246 156
1/4"BSP 2H410-90 90 246 156

2H410-60 60 246 156

Chicago Pi ic Druckluftmotoren 27

S 0kvHC

oLIo



M180 Serie

1,41 - 1,83 kW

EX Zertifizierung gemaR der ATEX-Richtlinie
112G T4 IIC D110°C* oder I 2G T5 IIC D85°C**

Die EX-Zertifizierung gilt nur fiir den Einsatz in einer Halterung mit
einer maximalen Umgebungstemperatur von +40°C (104°F)

Angaben bei einem Betriebstberdruck von 6,3 bar

Maximale Drehmoment

: Anlauf- Abwiirge- Leerlauf- |Luftverbrauch bei
Ausgangs- bei max.

Drehmoment moment Drehzahl Nennleistung

Artikel-
nummer

leistung Ausgangsleistung

Kw hp

Drehrichtung nicht umsteuerbar

M180-950-K-ATEX 2051479724 183 245 34 25 51 38 68 50 950 34 72 2.9 6.4
M180-600-K-ATEX 2051479734  1.83 245 57 42 84 62 114 84 600 34 72 2.9 6.4
M180-440-K-ATEX 2051479744 183 245 77 57 13 83 154 114 440 34 72 2.9 6.4
M180-230-K-ATEX 2051479754  1.80 2.41 139 103 205 151 278 205 230 34 72 5.1 111
Drehrichtung umsteuerbar

MR180-830-K-ATEX 2051479654  1.43 1.92 29 21 37 27 58 43 830 31 66 2.9 6.4
MR180-500-K-ATEX 2051479664  1.43 1.92 48 35 62 46 96 7 500 31 66 2.9 6.4
MR180-370-K-ATEX 2051479674 143 1.92 64 47 84 62 128 94 370 31 66 29 6.4
MR180-200-K-ATEX 2051479684  1.41 1.89 117 86 151 111 233 172 200 31 66 5.1 1.1
MR180-200-K-SI-ATEX 2051479704  1.41 1.89 117 86 151 111 233 172 200 31 66 53 1.7
MR180-120-K-ATEX 2051479694  1.41 1.89 191 141 249 184 382 282 120 31 66 5.1 1.1

Optionales Zubehor

, EALO0H) [ Modell | Artikelnummer |
EA), 1 Befestigungsful 205 053 648 3
40(1.57") 2 Befestigungsflansch 205 053 642 3
_5(0.497")__| 30 (1.18") Weiteres Zubehér: Siehe Seite 28
@19 (0.75") 6
ohT — |I| 80 (3.15)
o [ 2= o
- H =l o
s| A g% |
= J 9',; -_-_} T I V= = - — - — - I S N
|8 — R
81 J nﬁ off it =
=t M6
60 (2.36") 30 (1.18")
512 (2417
135(053")
. - 14.(0.55")
= S 135(053") |z|
5 %V ﬁ
Nicht 2| a4 A i
umsteuerbar 1 Wa Umsteuerbar § _—
M180-950-K & jr'{t,c MR180-830-K S| =g I
M180-600-K s S MR180-500-K S
M180-440-K 3 NS MR180-370-K QQ
Nicht umsteuerbar Umsteuerbar LAL3(0.118")
44173
3335(13.1")
62 (2.44") 2015 (0.7
60 (2.36") | 482 (189') )
5(0.19)50(1.87) 25 (0.98) T Nicht umsteuerbar
M180-230-K
8(0.31")
e==3
— H ] Umsteuerbar
NS | o ©
Hes=—] T e
SIS 2 094 /) 8
27041

*112G T4 lIC D110°C
**112G T5 IIC D85°C

28 Chicago Pneumatic Druckluftmotoren



Leistung (kW)

Leistung (kW)

0.7 1.0 1.5

0.35

2.0

1.5

1.0

0.5

Drehmoment (Nm

Drehmoment (Nm

Drehzahl (min-)

(=]
[x¢]
N

66 99 132 165 198 231
54 72 90 108

36

33

(=]

3

126

18

M180 Angaben bei einem Betriebsliberdruck von 6,3 bar
nicht umsteuerbar

o
(=]
©

Drehzahl (min-')

o
N
-

329
203

282
174
9%
66
45

235
145
80
55
37.5

94 141 188
58 116

32
22

47

(=]
o
N

87

29

o
~
(3]

112

64
44
30

48

16

(=]
[=]
n

77
52.5

33
225

(=]
n
[=2]

M180 Angaben bei einem Betriebsuberdruck von 6,3 bar
umsteuerbar

830

15

75

200
120
92
50

174
106
78
42
26

400
240
184
100

348

212
156
84
52

600
360
276
150

522
318
234
126
78

1000
600
460
250

870
530
390
210
130

950
600
440
230

Drehzahl (min')

830
500
370
200
120

Drehzahl (min*')
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Zubehor

So funktioniert die Montage eines Montageflansch

Distanzring und Vorderteil entfernen Platzieren Sie den Dichtungsring Ziehen Sie den Flansch am Zahnkranz mit 20 Nm an.
Verwenden Sie Molycote G68-Fett Verwenden Sie Loctite 243

Montageflansche
Montageflansch M39/MR39 KL/TL, ohne Bohrung 2050536383
Montageflansch M16 / MR16 KSL 2050536453
Montageflansch M39, mit Bohrung 2050540673
- » -
Montageflansch M39/MR39 KSL, ohne Bohrung 2050553143
® ' Montageflansch M25/MR25 KL/TL, ohne Bohrung 2050536393

L Montageflansch M16 / MR16 KL 2050536403
_‘__ Montageflansch M/MR84, mit Bohrung 2050536413
c} &/ Montageflansch M39/MR39 KSL, mit Bohrung 2050536433
(4 Montageflansch M25 / MR25 KSL 2050536443

Montageflansch M25, mit Bohrung 2050540623
Montageflansch 2050025893
Montageflansch 2,75" CRS 33213
Montageflansch 286423

Montageflansch 317743
MontagefiiRe

Montagefuss M39 / MR39 KL/TL 2050536473
Montagefuss M16 / MR16 KSL 2050536533
Montagefuss M25 / MR25 KL/TL 2050536463
Montagefuss M/IMR84 / M180 2050536483
Montagefuss M16 / MR16 KL 2050536493
Montagefuss M84 / MR84 K 2050536503
Montagefuss M39 / MR39 KSL 2050536513
Montagefuss M25 / MR25 KSL 2050536523
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Welches Zubehor
passt zu welchem
Druckluftmotor?

Artikelnummer

Q
2
=]
=

Q

(=]

]
-

(=

(<]
=

Montageflansche mit Bohrung
Montageflansche ohne Bohrung
Front nut threaded (short thread)
Koaxialer Auslass fiir M25

2050536493

2050536533
2050536463
2050536523
2050536473
2050536503
2050536483

6155482820
6155482150
2050550243
2050550233

2050536513
2050536403
2050536453
2050540623
2050536443
2050540673
2050536433
2050536413
2050536423
2050536393
2050536383

MN J N J N J N N J NN N J J N N J N N|IN N/ N N
M16-KL X X
MR16-KL X X

EO— :
X - :
x :

x :
: :
x :
: :

M(R)39-K X X X

M390 0 bis 340-TL X X X
M3901-60-TL X X
M3901-80-TL X X

M84-20000 bis 540 -K X X

x x
MR84-15800 bis 420-K X X
: :
x x
x :
: :
: x

M180-950 bis 440-K X X

X*: Montageflansch 286423 und Montageflansch 441653 mussen direkt auf die Frontmutter 2050550243 montiert werden
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Zubehor

Schalldampfer
3 Druckluft- Gerausch- Leistungs-
2 . Artikelnr. Beschreibung motoren- dampfung verlust
Reihe (Schatzwert) (Schatzwert)
1 2050541743  Sinterbronze Schalldampfer G1/8 M16 15 db(A) 10 %
1 2050541753 Sinterbronze Schalldampfer G1/4 M25 / M39 15 db(A) 10 %
1 2050541763 Sinterbronze Schallddmpfer G1/2 M84 / M180 15 db(A) 10 %
Schalldampfer Typ B
2 2050541773 E o ot M16 / M25 / 20 db(A) 10%
R M39/M84 /

3 2050541783 ~ ochalldampfer Typ C M180 25 db(A) 7%

fur Druckluftmotoren

Anschliisse: Der Schallddmpfer 20505411773 hat einen 3/8"-Gewindeanschluss. M16, M25 und M39 miissen mit dem Motor
Uber ein Rohr oder einen Schlauch mit geeigneten Anschliissen verbunden werden.

Federwellen

Die Federwelle ist ein Zubehor, mit dem ein Druckluftmotor in eine pneumatische Schraubspindel
verwandelt werden kann. Fir Druckluftmotoren mit Gewinde (Version TL)

Druckluft- Vierkant UEGED
Artikelnr. motoren- [Srient S9aN9 | gepraube
2 antrieb Spindel
Reihe
108352 Federwelle 3/8, @10 MR25 3/8” 10mm M4x10
2050558683  Federwelle 3/8, @12 MR39 3/8” 12mm M4x10
i £ 2050557843  Federwelle 1/2, @16 MR84 112" 16mm M4x12
. 2050557863  Federwelle 1/2, @19 MR84 MR180 12" 19mm M5x15
Spannfutter

Fir M25/M39 Druckluftmotoren (Version TL)

Artikelnr. Beschreibung Typ

2050530133  Spannfutter 3/8-24 UNF — 5/16” (8mm) inkl. Schliissel Schliissel-Bohrfutter
2050529543  Spannfutter 3/8-24 UNF — 3/8” (10mm) inkl. Schliissel Schllissel-Bohrfutter
473113 Spannfutter 3/8-24 UNF — 1/2” (13mm) inkl. Schlissel Schlussel-Bohrfutter
473433 Schliisselloses Spannfutter 3/8-24 UNF — 5/16” (8mm) Schlusselloses Bohrfutter
473423 Schliisselloses Spannfutter 3/8-24 UNF — 3/8” (10mm) Schlusselloses Bohrfutter
2050478193  Schlusselloses Spannfutter 3/8-24 UNF — 1/2” (13mm) Schliisselloses Bohrfutter

Spannzangen
Fir M25/M39 Druckluftmotoren (Version TL)

Artikelnr. Beschreibung

3 6155230180 CNOMO Spannzangen-Halter
@E M 4 6156071360 CNOMO Spannzangenmutter
6155260480 CNOMO Spannzange ¢ 3mm

4 T 3 6155260490  CNOMO Spannzange @ 6mm
6155260500 CNOMO Spannzangen ¢ 1/4* (6,35mm)
6155260510 CNOMO Spannzange @ 8mm

Artikelnr. Beschreibung
5 6155230230  Serie 200 Spannzangen-Halter

™ AT 6 6156071440  Serie 200 Spannzangenmutter
E r 6155260610  Serie 200 Elastische Spannzange @ 1/8” (2,4 bis 3,2 mm)
| I
6 5

6155261510  Serie 200 Elastische Spannzange @ 3,2 bis 4 mm
6155261520  Serie 200 Elastische Spannzange @ 3,7 bis 4,5 mm
6155261530  Serie 200 Elastische Spannzange @ 4,2 bis 5 mm
6155261540  Serie 200 Elastische Spannzange o 4,7 bis 5,5 mm
6155260620  Serie 200 Elastische Spannzange @ 5,2 bis 6 mm
6155260630  Serie 200 Elastische Spannzange @ 1/4” (5,55 bis 6,35 mm)
6155261550  Serie 200 Elastische Spannzange @ 6,2 bis 7 mm
6155261560  Serie 200 Elastische Spannzange @ 6,7 bis 7,5 mm
6155260640  Serie 200 Elastische Spannzange @ 7,2 bis 8 mm
6155261570  Serie 200 Elastische Spannzange @ 7,7 bis 8,5 mm
6155261580  Serie 200 Elastische Spannzange @ 8,2 bis 9 mm

| 6155260650  Serie 200 rElastische Spannzange g 3/8” (8,7 bis 9, 5 mm)

32 Chicago Pneumatic Druckluftmotoren



Druckluftmotoren
Technischer Leitfaden

Alles tiber Druckluftmotoren:
» Konstruktion und Funktionsprinzip
DRUCKLUFT- * Leistung + Verbrauch, Drosselung + Regelung
MOTOREN
Technlschor * Tipps zur richtigen Auswahl
+ Schalldampfung,Schmierung, Ventile

* Einbau, Leitungen, Druckluftaufbereitung

Download
Technischer Leitfaden

... und vieles mehr!

JETZT ZUM DOWNLOAD!

[
Pneumatic

Der Druckluftmotoren
Online-Konfigurator

In wenigen Schritten zum
.. Druckluftmotoren
passenden Druckluftmotor fur A UMFASSENDE
AUSWAHL

fiir zahlreiche

Ihre individuelle Anwendung: ‘ j Kehusriscntige

OEAD
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Installation und Inbetriebnahme

» Eine gute Luftversorgung ist der Schlissel, um die beste Effizienz des Druckluftmotors zu erreichen,
besonders im Bezug auf die Leistung, Drehzahl und Langlebigkeit wird empfohlen, die Druckluft zu filtern
und zu regulieren. Mit einem Luftaufbereitungsgeréat (Filter) und einem Druckregler, kann die Luft gefiltert
werden und die Luft auf den erforderlichen Druck eingestellt werden.

» Immer die empfohlene Schlauchgréfe fir die Luftversorgung verwenden

» Es ist empfehlenswert, den Durchmesser des Abluftschlauches gréfier . o .
zu wahlen, als den Schlauch der Luftversorgung Eine gute Luftqualitét ist die Grundlage,
um die Langlebigkeit des Druckluftmotors zu

maximieren. Deshalb wird empfohlen, eine
* Minimale Luftdruck im Versorgungskreislauf: 7 bar (101 psi) und Wartungseinheit mit Druckregler
regulierte Druckluft am Motor: 6.3 bar (91.4psi) einzusetzen. Hierdurch wird die
richtige Luftversorgung mit einem
konstanten Druck gewahrleistet.

+ Uberpriifen Sie, ob die Kupplungen nicht den Luftdruck reduzieren

 Leitungslange zwischen Hauptleitung und Ventil max.: 1.5m

» Schlauchlange zwischen Ventil und Druckluftmotor max.: 3m

Schlauchgrofe | Schlauchgrofe
Abluft Abluft
(nicht umsteuerbar)| (umsteuerbar)

Motorentyp GewindegroBe | GewindegroBe | SchlauchgroBe
Lufteinlass Lufteinlass

M16 1/8 1/8 50 3/16 8,0 5/16 6,3 1/4
M25 1/8 1/4 6,3 1/4 10,0 3/8 8,0 5/16
M39 1/4 1/4 8.0 5/16 10.0 3/8 8.0 5/16
M84 1/4 12 10.0 3/8 16.0 5/8 13.0 12
M180 3/8 3/4 13.0 12 20.0 13/18 13.0 12

Abschaltung, Filterung, Druckluft
regulieren und Ventil Gberpriifen

Umschaltbarer Motor mit 5/3
Ventilkontrolle

£ Umschaltbarer Motor mit zwei 3/2
@ AN 2 8 N Ventilkontrolle
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Ch Bei Chicago Pneumatic haben wir eine Leidenschaft fur Leistung und
ICago ) . :
Pneumatic lang anhaltende Partnerschaften. Die Marke Chicago Pneumatic steht
seit 1901 fur Zuverlassigkeit, basierend auf Technologie und Vertrauen.

People. Passion. Performance.

Druckluftmotoren von
Chicago Pneumatic

Das komplette Portfolio finden Sie auf unserer
Webseite www.cp.com oder in unserem Online
Katalog m.cp.com.

Scannen Sie dazu den Unten abgebildeten QR Code
Dort kdnnen Sie sich unser Motorenprogramm
anschauen und finden fiir jedes Modell folgende
Daten und Informationen:

CAD-Zeichnungen zum Herunterladen — in allen Ihr Fachhandler:
Formaten, so dass Sie sie in lhre Konstruktionen
und Projekte einbinden kénnen

Leistungskurven, um die am besten geeignete

Motorvariante bestimmen zu konnen
Produktbilder
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